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2.2 Déplacer la charge horizontalement :
2.21 compléter le FAST :

Fp

FT2 :Déplacer

horizontalement
une charge

FT21 : Alimenter en
énergie électrique
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FT22 : Distribuer
I’énergie électrique

FT23 : Convertir
Iénergie électrique
en énergie
mécanique
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FT24 : Guider en
translation
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Galets et rails

FT25 : Transmettre

Pénergie mécanique

FT26 : Commander la mise

en mouvement ‘]

FT251 : Adapter

Reducken

["énergie

FT252 : Transformer le
mouvement de rotation
en mouvement de
translation
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FT261 : Acquérir les
informations

FT2611 : Acquérir
I’ordre de commande

FT2612 : Acquérir les
positions initiale et
finale permises
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FT2613 : Acquérir le '
poids de la charge et
le couple
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FT262 : Traiter les
informations

Automate programmable

2.22 Cocher les propositions correspondantes aux conditions nécessaires a I'engrénement de deux

roues coniques.

[ 1l faut que les roues aient le méme nombre de dents ;

™ Il faut que les roues aient le méme modules ;

[J 1l faut que Le nombre de dents de la grande roue soit le double de celui de la petite

roue ;

M Il faut que les sommets des cdnes soient confondus avec le point de concours des

axes.
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